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1 Inledning
1.1 Syfte

Denna handbok ger operatéren instruktioner for anvandningen av styrdonet Isocan ”Apollo” FYM-spridare pa basnivan.
Separata handbocker tacker tillvalda programmoduler som mojliggor precisionslantbruk och vagledningsfunktioner.

1.2 Systemoverblick

En allman beskrivning av ett typiskt eftermonterat system. Vissa installationer kommer att ha smarre
variationer, men huvudkomponenterna ar de som visas.

1.2.1 Bassystem

Isocan Apollo FYM ér ett reglersystem f6r 6vervakning och anvandning av sjdlvgaende / bogserade gddselspridare med
bottenmatta. Matning av kérhastighet och avbrottsavkdnning medger full proportionell reglering for att bibehalla (inom
vissa granser) installd spridningsmangd oberoende av andringar av kérhastigheten.

De fyra huvudkomponenterna ar huvudenhet, spridar-ECU, lastcells-ECU och lastceller.

Fig. 1: Athene-system
GPS

Spridare Lastcell
CAN ECU ECU

Hytt Redskap
Kopplingsbox :

: Sensor for
mattans

hastighet

_ L1205
Huvud- s VARVTAL? B o
strom- ;

brytare PWM ventilstyrning '_J

(Mattans hastighet)

Stréom-
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Avkanningen av korhastigheten kan ske antingen med en enkel magnetgivare som mater hjulets eller
kraftéverfoéringsaxelns rotation (monterad antingen pa traktorn/sjilvgaende spridare eller bogserade gédselspridare),
en radarsensor eller via ett GPS VTG-meddelande.

Lastceller medger helautomatisk, kontinuerlig kalibrering. De har den fordelen att de 6vervakar materialmangden nar
densiteten varierar.

Genom att produktens vikt i spridaren standigt mats, kan bottenmattans hastighet anpassas kontinuerligt for att den
instéllda spridningsmangden ska uppnas. Systemet reagerar darfér snabbt pa andringar i produktens karakteristik eller
spridningsvillkoren utan att maskinen maste justeras eller kalibreras pa nytt.

Ovriga spridarfunktioner, som spridarvalsarnas varvtal, kan ocks3 évervakas varvid varningar utléses om de inte
fungerar korrekt.
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1.2.2 Tillvalsfunktioner

Extra programmoduler kan aktiveras for att aktivera nagon av féljande funktioner:

= Precisionslantbruk (t.ex. spridning enligt behandlingsplan, som tar emot en mangd fran 3:e parts styrdon)
= Vagledning (enkel eller avancerad)

= Vagledning med automatisk avstangning

Aktiveringskoder for modulerna ovan kan kopas via RDS webbplats.

OBS! En GPS-mottagare med minimum 10 Hz uppdateringshastighet rekommenderas.

1.3 ISOCAN terminal - Funktioner och reglage

APOLLO

Sidoknappar

Sidoknappar (Alternativ till

anvandning av
skarmknapparna)

A 00 .
00:03..

SD kortplats

PA/Av

USB-port (for
brytare

programuppdateringar)

ISOCAN APOLLO.JPG

"HEM’-knapp Vixling 'ESC’- "ENTER’-knapp
(Startskarm) mellan
applikationer

Seriell/USB (anvands ej Stréom / CAN fran arbetsdator

Kamera 2
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1.3.1 Pekskiarm

Instrumentet har en 5-trads resistiv pekskdrm. 5-tradstekniken erbjuder 6veragsen livslangd och palitlighet utan att kréva
omkalibrering.

Den har emellertid ett ytte skikt med en polyesterfilm som maste hanteras varsamt, jamfoért med en display med icke-
pekskdrm av hardat glas. Tank darfor pa foljande:

A ANVAND INTE spetsiga formal - skirmen kommer att skadas permanent utan
reparationsmoilighet!
Torka INTE av eller fors6k inte heller att pa nagot satt rengéra med nagon typ av rengéringsmedel!.
Torka INTE av skarmen med en smutsig trasa eller handskar. Anvand endast torkdukar fér datorskarmar som ar
speciellt framtagna for andamalet!
Du kan anvénda ett trubbigt, plastférmal ned sldt dnde (t.ex. en penna) som stift om det skulle
behodvas!
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Anvandning
Igangsattning

enskilda applikationerna 6ppnas “Startskarmen”.

“Startskdrmen”

IAPP FOR PRECISIONS-
LANTBRUK (TILLVAL)

KAMERAVY

Tryck in gummikapan pa ISOCAN-terminalens vanstra sida for att starta den. Efter en kort period for laddning av de

APOLLO

|
RDS TECHNO

TOPCON POSITIONING GJOUP

OGY

@ 6/08/2015 15:24

APP

INSTALLNINGAR

VAGLEDNINGSAPP
(TILLVAL)

1. Enkel

2. Avancerad
3. Automatisk avstangning

akning

4. Automatisk Sektionsover
UK799-010.JPG
IMPORT / EXPORT GPS
3. Tryck pa =’% for att 6ppna spridarens anvandningsskarm. Vid forsta uppstarten visas Huvudskarmen.
2.2 Apollo primarskarmar
Det finns 3 primarskarmar. Tryck pa (,'3 for att vaxla mellan priméarskarmarna — Huvud-, Total- och Spridar-
installningar, &&=
= - R HUVUD
°N . -
AUTO REV.
=) B3, @©
1+ a0y | 750 .
SPRIDARIN n 0 00:03.. © ()
- 1 .
STALLNINGAR 750 ~ fudl SUMMOR

0BS!

00:00
00/00/00

0

Frén alla undermenyer trycker du pd ‘?sc (flera gdnger om sa behévs) fir att aterga till primdrskérmen.

Genom att trycka pa ‘n‘ kommer du tillbaka till Startskdrmen. Trycks

den undermeny som senast Visades.”

-ﬂ% in igen Gtergdr du till primdrskdrmen eller




ISOCAN APOLLO FYM - STYRDON FOR GODSELSPRIDARE

2.3 Huvudskarm for drift

Huvudskarmens utseende kan variera beroende hur programvaran ar konfigurerad och vilken funktion som har valts.

Display fér Jobbinformation / Instéllning av grindhojd

Arbetsstatus

Startforberedelse

Huvudstrombrytare

Lage for mangdreglering

Oppna grind

Stanga grind

Korhastig- ‘Aterstdende Aktuell Onskad mingd
het fram produkt spridningsmangd
[ I I
< Instélining av 6nskad
12 19 ...%. Kg/Ha mangd
Kg 4 E—
5 1 707 S — Arbetsbredd
=== 1000
o
RIS 04,
~ rev | Bottenmatta backning
039 | & KX
0 .|| 7504
. m
0:03.)| | o
Prod 7 50 RPM __c_{__
i UK802-040.JPG
Bottenmatta Jobbinfor- || Arbets- Spridarvals-
hastighet (% mation status varvtal
avmax.) Beror for att vaxla

Display for Jobbinformation / Extrafunktion

2.4

14:46pm

mellan display for
Instéllning av grindhojd
och Extrafunktion

SET

Val av Extrafunktion

1

Heavy Product

00 . 750 ..
S o——] | ~
= 00:03.. W

7 50 RPM

B

BLADDRA Huvudmeny, Info,

UK802-250.JPG

Installning av grindhdjd / Extrafunktion

vieny

OBS!

0Bs!

Om dessa funktioner inte dr konfigurerade pa din maskin, kommer detta skérmavsnitt att vara enbart upptagen

av Jobbinformationen.

Funktionerna 'Grindh6jd’ och ’Extrafunktion’ delar pa samma del av skarmen. Tryck helt enkelt pa denna del av skarmen

for att vaxla mellan de tva funktionerna.
'Extrafunktion’ ar inte specificerad i sin applikation dven om den visar en linjar cylinder. Den kan till exempel anvandas

for att mandvrera en avvisare eller huv. Den kan ocksa konfigureras med en lasande utgang for att helt enkelt sla pa eller

av nagonting.

Grindhojden kan stéllas in med knapparna u och n .

Korrekt instdllning av grindhéjden for produkten beskrivs i maskintillverkarens handbok.
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2.5 Lage for mangdreglering

AUTO

MAN

Onskad mangd matas in pa huvudskidrmen. Helautomatiskt Ige proportionellt till kérhastigheten. Mattans hastighet
anpassas automatiskt for att ratt mangd ska bibehallas baserat pa korhastigheten framat och arbetsbredden.

Bottenmattans hastighet regleras manuellt och

Bottenmattans hastighet ar inte proportionell till korhastigheten fram. For att halla jamna steg med 6nskad mangd
maste du manuellt anpassa bottenmattans hastighet om korhastigheten dndras.
Manuellt lage anvands vanligtvis for att kdra bottenmattan medan spridaren star stilla (till exempel for att rensa ut

produktrester)

2.6 Summeringsskarm

Registrerar total mangd och delmangder 1 och 2 for Yta, Vikt, Tid och Datum for senaste aterstdllning och antalet lass.

Total mangd

Delméngd 1

'
»

Delméngd 2

Part
2

Aterstilla vald totalsumma —m

0BS!

00:00

00/00/00 00/0.0100 00/00/00

0 o
0 0
00:00 00:00

BLADDRA Huvudmeny, Info,

5 —

Meny
UK799-020.JPG

Det finns inga dataloggningstillval inkluderade i ‘Apollos’ basprogram. Du mdste képa en aktiveringskod (képs via RDS

webbplats) for att aktivera de utvidgade egenskaperna och funktionerna som finns i PF programmodul.
Lds igenom den separata handboken fér ‘Isocan PF’.

2.7 Skdrm ’Huvudmeny’

\4

Teknikermeny

mi N

Fabriksmeny

Diagnosmeny

5=

Weight Setup

S dl

General Setup

Huvudmeny

Width

Produktinstallning

Larminstallning

Pre-Start

B — BLADDRA Huvudmeny, Info,

vieny
UK802-030.JPG

Foljande ar en sammanfattning av de vanligaste instéllningarna som anvands. Vid normal anvandning finns inget
behov av att 6ppna menyerna Tekniker eller Fabrik.

ﬁ »T«

Weight Setup

Undermeny Installning Alternativ. | Anmarkningar
Instdllning av vikt Lage DYN Vilj mellan lagena fér Dynamisk, Statisk eller Manuell
(med lastceller) STATIC kalibrering

MAN

Kalibrering

(Ingen funktion)

Statisk test

Start den statiska testrutinen (statiskt lage)

Tara

Tarera lastcellerna nar spridaren ar tom
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Instéllning av bredd

Stall in full arbetsbredd

Stall in hastigheten

Den simulerade hastigheten anvands till att testa
maskinen pa fabriken eller om det har uppstatt ett
problem med signalen vid normal kdrhastighet

PA/AV Aktivera simulerad hastighet
Startférberedelse Tid for Den tid som bottenmattan kors innan den stoppas om
startforberedelse spridaren star stilla
63 Lage for AUTO Startforberedelsen bérjar automatiskt nar den slas pa for
— startférberedelse arbetsinsats.
MAN Funktionen Startférberedelse valjs manuellt.
Allman installning Hastighetsfaktor 0=1 Magnetgivare: 1 puls per varv
1=2 Magnetgivare: 2 pulser per varv
2=0,0078 RDS radarsensor: 0,0078 m per puls
et STy 3=GPS GPS-mottagare: NMEA VTG-meddelande
Enheter METRISKA | Endast metriska
SSF Auto Cal Startar automatisk kalibreringsrutin for hastighetsgivaren.

2.7.1 Produktinstallning

2.7.2

Systemet kan lagra 10 olika produkter med fritt valda benamningar.

Tryck pa eIIer for att vdlja en produkt.

Tryck pa E’ for att bearbeta en produktbendamning.

Du kan ocksa stélla in en standard spridningsmangd for den valda produkten.

Product Setup:

Product Setup:

UK802-050.JPG

A: Heavy Product

N
s’
m Rate: 10000Kg/Ha

'T' Factor: 1000Kg/Rev

UK802-055.JPG

Mata in ett varde for ‘T’ -faktorn som ger ett ungeférligt varde for kg/varv fér bakre valsen. Darigenom klarar sedan
kalibreringsfaktorn av att gora en sjalvkorrigering pa kort tid nar den dynamiska kalibreringen startas.

Larminstallning

0Bs!

Du kan stélla in systemet sa att det larmar vid foljande villkor:

Spridarvalsarna (varvtal 1/2) fér sakta/fér snabba

"Low Level” - Lag niva i behallare

"Symbol vikt” - Behallarens maximala belastning (aktiverar en
varningssignal om maximal vikt overskrids). Géller endast om

lastceller 4r monterade.

Om den stdills in pa noll dr funktionerna inaktiverade.

Alarm Setup:

RPM1 Lo: 0 RPM

RPM1 Hi: 0 RPM

Bl

RPM2 Lo: 0 RPM

66 | %

RPM2 Hi: 0 RPM

Low Level: 0 Kg

Beacon Weight: 0 Kg

|

UK799-060.JPG

10
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2.8 Startforberedelse

p .- 8 Funktionen Startférberedelse anvands till att starta
°_£ bottenmattan nar maskinen star stilla.

Fordelarna med detta ar att sdkerstalla att tillracklig
mangd produkt finns klar for spridning redan vid starten
oberoende av hur produkten har lastats pa. Spridaren
behover darfor inte sattas i rorelse for att tillrdcklig mangd
ska finns tillganglig vid spridarvalsarna.

SET

AQQ .| 750 .

t

00:03.] ©

~
- 0. 750 - 24
Koppla in hydrauliken och/eller .
| / ﬂ‘.\.
oy | 3
=y s ‘."}/ A,
S~ —= =
"/:) /I&—'\ | E
Produkten matas automatiskt fram till spridarvalsarna. @ I, ,\ g \)
= -."} A
: 1 kY
(O "—\_ ™

“rhal
Nar spridningsmonstret kan ses boérjar du kora framat. ’;f IS
(0) K %
J -3

2.8.1 Installning av startforberedelse

X

FreStart Time: 85

Prestat Mods: Maly

AEEE0

UK802-030.JPG UK799-080.JPG

@

&%
O_’O Tid for startforberedelse:

Detta &r den tid som Startférberedelsen kommer att vara igang innan den stoppar bottenmattan om maskinen fortfarande
star stilla. Denna bor vara tillrackligt lang for att sdkerstdlla att produkten sprids men ocksa for att det ska vara en mjuk
overgang fran startférberedelsen tills att maskinen satts i rérelse. En genomsnittlig tid for startforberedelsen bér vara ca 8-10

sekunder.

Q™o Standardinstdllning = 8 s

¥

Lage for startférberedelse:

Lage 'AUTO’ — funktionen Startférberedelse aktiveras automatiskt nar spridaren slas pa. Darigenom slipper man att trycka pa
knappen nar varje lass startas.

Lage '"MAN’ - funktionen Startférberedelse aktiveras manuellt genom intryckning av knappen
Standardinstdllning = MAN

11
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2.9 Instdllning av bredd

Med denna funktion stélls spridarens fulla arbetsbredd in.

B

Simulation Speed art
-

UK802-030.JPG

2.10 Lagga till vikt / Tarera kalibrering

Width:

(o[-

a
a

) !

o

UK799-230.JPG

Huvudskadrmen visar aktuell vikt som finns kvar i behallaren och &r baserad pa den aktuella viktmatningen fran

lastcellerna.

Vikten kan tareras antingen nar behallaren ar tom eller om den innehaller en kand vikt.

B

A>T«

Weight Setup

Simulation Speed

General Setup.

—
Pre-Start

Folj helt enkelt anvisningarna pa skarmen.

2.11 Instdllning av korhastighet

UK802-030.JPG

[
>

Weight Setup:

Mode: DYN

Calibration

Static Test

3 [3ER

= Tare Calibration

A0

Q
a

21

UK802170.JPG

2.11.1 Inmatning av kérhastighet

B—

Main Menu:

7
m Weight Setup

o

Simulation Speed

E!
Pre-Start

B3

UK802-030.JPG

Det finns 4 forinstallda alternativ for kérhastighetssignalen:

= (0) : Magnetgivare (1 puls per varv)

= (1) : Magnetgivare (2 pulser per varv)

= (2): Radarsensor (0,00778 meter per puls)

= (3):GPS (NMEA VTG-meddelande)

v

General Setup:

Speed Factor 3 = GPS

Units: METRIC

SSF Auto Cal

B8

UK799-200.JPG

Med undantag for alternativ (3), kan faktorerna dndras manuellt vid behov ( E’ ).

12
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2.11.2 SSF Autocal

Hastighetsgivarens faktor ("SSF") ar den stracka (framat) som har tillryggalagts i tiden mellan tva pulser fran
korhastighetsgivaren.

Om en magnetgivare anvands i alternativen (1) och (2) kan detta berdknas baserat pa dackets nominella diameter eller
rullstrackan for att sedan matas in manuellt. Har tas emellertid ingen hansyn till hjulets slirning, dackets hoptryckning
eller deformation under praktiska kdrforhallanden

> General Setup:

% Speed Factor 3 = GPS
AT

Weight Setup m
SSF Auto Cal

NEEEBE]

UK802-030.JPG UK799-210.JPG

Markera en stracka pa 100 meter med lampliga hjalpmedel. Ytan bor vara representativ for genomsnittliga
faltforhallanden (dvs. ingen asfalterad yta).
Positionera fordonet med den férsta markeringen mitt emot en |amplig positionsmarkering pa fordonet.

Vilj ”SSF Auto Cal” och f6lj sedan instruktionerna pa skarmen.

Stoppa fordonet nar den andra markeringslinjen ligger i linje med den valda referenspunkten pa fordonet for att
avsluta rutinen "Auto Cal". Hastighetsgivarens faktor berdknas och lagras automatiskt i minnet.

0BS! Om du kér férbi markeringen ska du inte helt enkelt backa - upprepa i stdllet rutinen "Auto Cal" fran bérjan.

2.11.3 Simulerad hastighet

Om hastighetsgivaren av nagot skal inte avger en signal kan du stélla in en simulerad hastighet for att fortsétta arbetet.
Simulation Speed:

.G
B
‘\\
—

| “ |
: == .

A 4

imulation Speed

General Setup. s
K

UK802-030.JPG UK799-220.JPG

1. Matain 6nskad hastighet (km/h) och sla pa simulationen.
2. Tryck pa’OK’ for att starta

OBS! Du mdste anpassa den aktuella hastigheten till den simulerade hastigheten sa gott du kan. | annat fall kommer
systemet att sprida foér litet om du kér for fort eller sprida for mycket om du kér fér sakta.

13
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3.

3.1

Kalibrering av produkt

Metoden for produktkalibreringen bestams i férsta hand av om maskinen ar forsedd med lastceller eller ej. | féljande
tabell ges en summering av alternativen.

Kal lage

Maskiner med lastceller

Dynamisk kalibrering Statisk
kalibrering

Onskad mangd matas in p& huvudskdrmen. Helautomatiskt ldge proportionellt till kérhastigheten.

Mattans hastighet anpassas automatiskt for att ratt mangd ska bibehallas baserat pa kérhastigheten
framat och arbetsbredden.

Kontinuerliga, automatiska korrigeringar av Kalibreringsfaktorn bestams av den senaste statiska
kalibreringen gors. kalibreringen.

Mangden som visas ar ett aktuellt vdarde baserat pa mattans aktuella hastighet och 'T’-faktorn.

Visad mangd ar aktuell vikt uppmatt av lastcellerna.

MAN

Bottenmattans hastighet regleras manuellt med hjalp av knapparna 29 och =

Bottenmattans hastighet ar inte proportionell till korhastigheten fram. For att halla jamna steg med
onskad spridningsmangd maste du darfor justera mattans hastighet manuellt i takt med att
korhastigheten andras. Manuellt lage anvands vanligtvis for att kora bottenmattan medan
spridaren star stilla (till exempel for att rensa ut produktrester).

Kalibreringsfaktorn ar den som bestamdes vid den| Kalibreringsfaktorn bestams av den senaste statiska
senaste dynamiska korrigeringen. kalibreringen.

Signaler fran lastcellerna anvands inte vid kalibreringen

Visad mangd ar aktuell vikt uppmatt av lastcellerna.

Kalibreringsmetod

Det finns tva metoder for kalibreringen:

= Dynamisk — konstant, automatisk omkalibrering under

korning.

= Statisk — kalibrering 6ver en viss stracka.

Val mellan ldge for Dynamisk / Statisk kalibrering

Weight Setup:

Mode: DYN
— m m Calibration
Width

e
2 “
Pre-Start = Tare Calibration

mg= o

Ia00

ESC
—
o oK
UK802-030.JPG UK802-160.JPG

Tryck pa n eller n for att andra lage.

1

N
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3.1.2

Dynamisk ('DYN’) kalibrering

3.1.3

Systemet kors normalt i Dynamiskt ('"DYN’) kalibreringslage. Denna kalibreringsmetod ar speciellt lampad for
produkter med varierande densitet.

Produktens vikt mats kontinuerligt av lastcellerna. Den aktuella vikten &r lagre an den teoretiska viktminskningen.
Kalibreringsfaktorn justeras for att pa motsvarande satt 6ka eller minska bottenmattans hastighet.

Eftersom den dynamiska kalibreringen standigt utfoér korrigeringar behover operatéren endast vilja produkt, 'T’-
faktor och arbetsbredd.

Statisk kalibrering

Kalibreringsfaktorn berdknas genom att rutinen ”Statisk test” kors. Denna faktor forblir densamma under hela
spridningen som foljer tills den antingen andras manuellt eller en annan statisk test utfors.
Statisk kalibrering utgar fran att produktens densitet kommer att vara bestaende och darfor kan resultatet vara mindre

noggrant an vid dynamisk kalibrering.

— Weight Setup:

Mode: STATIC

P

Calibration

Static Test

Tare Calibration

8]

A0

Q
a

1

UK802-030.JPG UK802-150.JPG

1. Tryck pa’OK’ vid stillastdende for att starta testen.

2. Vikten i behallaren méts. Systemet berdknar sedan den stracka som maste kéras baserat pa spridningsmangd
och instélld spridningsbredd tills behallarens vikt har minskat till ett forinstallt troskelvarde.

3. Starta spridningen tills du blir instruerad att stoppa.
4.  Tryck pd’OK’ for att mata vikten och berdkna en ny kalibreringsfaktor som sedan visas.

5. Tryck pd’OK’ for att bekrafta och sedan 'ESC’ for att aterga till Huvudmenyn.
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GLOBALA INSTALLNINGAR

Allmanna instédllningar for Apollo anvandningsprogram

OBS!

4.2

Nagra instdllningar av extra funktioner gors via ”"Globala O R
installningar” fran 'Startskarmen’. Dit hor: RDSTECHNOLOGY

" land 9

= Sprak

= Tid och datum
= Enheter /\ —

= Displayens ljusstyrka och kontrast

= Hogtalarvolym
UK799-010.JPG

RNING. re ply changes
Global Settings

GPS Settings

RDS PF Channel Settings
Section Control and Guidance Settings

5| ¥
(o}

UK799-240.JPG

‘GPS-instdllningar’, ‘RDS PF-instdllningar’ och ’Instéllningar fér sektionsévervakning och Végledning’ dr relaterade
till tillvalda programmoduler som finns som tillégg till det grundldggande Apollo anvéndningsprogrammet.

Andra globala instdllningar

4.2.1

F6r extra programmoduler

4.2.2

De globala installningarna,
= Kod for programaktivering
= LAN/TCP/IP

ar relaterade till tillvalda programmoduler som finns som tillagg till det grundldggande Apollo anvandningsprogrammet.
Las igenom handboken fér modulen ifraga.

Kalibrering av pekskdarm

Displayen har en 5-trads resistiv pekskdarm for langre hallbarhet och noggrannhet. Skulle det ovdntade intraffa att
pekskdarmsfunktionerna ‘skenar ivdg’ fran kalibreringen, starta da helt enkelt proceduren fér omkalibrering via menyn
"Globala installningar’.
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Dataloggning och behandling av variabel mangd (VRT)

Tillvalet dataloggning ingar inte i det grundlaggande Apollo anvandningsprogrammet. Du maste forst kdpa en
aktiveringskod (kops via RDS webbplats) for att aktivera de utvidgade egenskaperna och funktionerna som finns i PF
programmodul.

Detta ar endast en driftsoversikt over de PF-tillval som ar tillgangliga for Isocan. Las igenom handboken for Isocan PF
for narmare information om krav for precisionslantbruk, instéllning av hardvaran och filstrukturen.

5.1 Arbetsalternativ

5.1.1 SPRIDA ENLIGT EN PLAN (Behandling med variabel mangd eller "VRT’)

(a) Isocan tar emot mangden fran en behandlingsplan som finns lagrad pa SD-kortet och reglerar spridningen via RDS
reglersystem.

(b) Isocan tar emot mangden fran ett tredje parts styrdon och reglerar spridningen via RDS reglersystem.
Isocan sander tillbaka den aktuella spridningsmangden till de andra styrdonen. Fér en behandlingsplan som skapats av
RDS falt/plan sparas en arbetsrapport “som anvant” av den aktuella spridningen pa SD-kortet.

Bada installningarna gor det moijligt for operatdren att bérja med en full VRT-spridning. Tillhérande arbetsrapportsfil
”som anvant” kan visas i programmet for karterings-/behandlingsplan.

5.1.2 BEHANDLING AV DATALOGG (Dynamisk dataloggning)

En komplett spridningsrapport skapas for loggningshastighet och andra parametrar (t.ex. “taggar") i realtid, och
forbinder dessa data till en viss plats.

Den tillhérande filen "Dynamisk loggning” kan avlasas i programmet for kartlerngs-/behandlingsplan. De data som
skapas genom dynamisk loggning sparas pa SD-kortet. Jobbets sammanfattningsdata (5.1.3) ldggs ocksa till i filen for
dynamisk loggning.

5.1.3 ENDAST LOGGSAMMANFATTNING

For att enkelt spara och kunna spéra en rapport éver garden kan du registrera en sammanfattning av varje jobb eller
arbetspass pa sd-kortet.

5.2 Import / Export av PF-data

PF-data lases fran och skrivs pa SD-kortet av PF-appen och kortet ska alltid lamnas kvar i instrumentet. Data 6verfors
mellan Isocan SD-kortet och kontoret med ett USB-minne med hjilp av Import-/export-appen pa ’Startskarmen’.

RDs TECHNOLOGY @ 6/08/2015 15:24 Import & Export

TOPCON POSITIONING GROUP n

gr\

Import Task Controller data

9 1 Import File Server data
> Export Task Controller data

Export File Server data

Import RDS Job
Export RDS Log Data

Engineering Access

UK799-010.JPG UK808-050.JPG

For att 6verfora behandlingsplaner till SD-kortet, satts USB-minnet in och darefter véljs ‘Import RDS Job’ >
'OK’.
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5.3 Kora en behandlingsplan

1. Om det inte redan har skett ska 6nskad behandlingsplan laddas upp pa SD-kortet (5.2).

2. Starta PF-programmet via 'Startskdrmen’ och tryck sedan pa n for att starta ett jobb.

"

@ 6/08/2015 15:24

RDS TECHNOLOGY

TOPCON POSITIONING GROUP

X

[E] PRECISION FARMING

UK799-010.JPG

A 4

P> Press to begin a new Job

p 1l Press to resume a previous Job

e

UK808-010.JPG

3. Vilj jobbalternativ (”Sprida enligt en plan” &r standard sa tryck bara pa 'OK’).

SELECT JOB TYPE

@ Apply from a Plan

(6 Log a Treatment
6 Log a Summary

ot

gl A

UK808-020.JPG

4. Tryck pa EJ’ for att valja 6nskad GARDS-referens ur listan, (eller tryck pa nfér att lagga till en ny gardsreferens).

JOB SETUP

UNKNOWN

2a UNKNOWN

FARMS

2]

01 Apollo 3 Test Farm -

=

UK808-030.JPG

FE @D

UK808-060.JPG

5. Tryck pa E’ for att vilja 6nskad FALT-referens ur listan, (eller tryck pa n for att lagga till en ny faltreferens).

JOB SETUP

1n Apollo 3 Test Farm
UNKNOWN

UK808-070.JPG

A\ 4

FIELDS OF 01 APOLLO 3 TEST FARM

2

01 Friars =

-
OE 0D

UK808-080./PG




ISOCAN APOLLO FYM - STYRDON FOR GODSELSPRIDARE

6. Valj kallan for de mangdinstruktioner som ska anvandas.

OBS! Fran fabrik dr kéllan instdlld pa ‘Ingen’, men kan konfigureras fér att som standard anvinda en tredje parts styrdon
som kdlla fér mdngdinstruktionerna.

JOB SETUP n VRT SETUP n

Avollo 3 Test Farm n None n
—>

z’

UK808-090.JPG UK808-100.JPG

7. Tryck pa . Om en lastningsplan finns lagrad pa SD-kortet, valj da ’Behandlingsfil' > 'OK'.

Om i annat fall mangdinstruktionerna erhalls fran ett tredje parts styrdon vélj da dessa i listan, om inte
instrumentet redan har konfigurerats for att anvanda detta styrdon.

OBS! Som standard visar instrumentet alla behandlingsplaner som dr férknippade med den valda gérden och filtet ( gﬂ? ).

@)
Tryck alternativt pa fér att visa ALLA hittade behandlingsplaner.

VRT SOURCE SETUP

Treatment File
| ® Plan Not Selected
.

(@ TANRA n-densor
®© coM2

CHANNEL 1 VRT SOURCE SETUP
2 |

01 Roundup

|

-
D
()

LH 5000
r’ CoM2

i

Raven 4800
® CoM2

Raven 9600
C CoM2

® Trimble TUVR
CoM2

UK808-

VRT SETUP

VRT SOURCE SETUP

<D G

n ‘Roundup’ Plan

@ Treatment File
‘Roundup' Plan

(6 YARA N-Sensor —>
COM2
LH 5000
® CoM2

Raven 4800
® COM2

m

I
7%

Raven 9600
® CoM2

v] 41

Trimble TUVR
® COM2

UK808-130.JPG UK808-140.JPG

5.3.1 Status for behandling med variabel mangd

Onskad miangd p& huvudmenyn anvinds nu som spridningsmangd enligt data i behandlingsplanen (grundméingd x
multiplikator) och positionen pa filtet.

Nar VRT-laget ar a.l'<tivt visas symbolen ;_’ &

tillsammans med Onskad mangd pa HUVUD-skirmen. “%
Kg/Ha

Om du forlorar DGPS-signalen kommer behandlingsmangden att aterga till den ‘Grundmangd'

som ar specificerad i planen. 0

Om du kommer utanfér féltets granser men fortfarande ar kvar inom en behandlingscell

kommer spridningsmangden fortfarande att galla for denna cell.
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5.3.2 Visa behandlingskarta

Du kan nar som helst vaxla mellan huvudskdrmen och en interaktiv visning av kartan for behandlingsplanen.

-~ @ Job Number 59
=g

ia Apollo 3 Test Farm

&% Friars

Press ‘Precision Fazming.huttapbelow to start a job.

175.00 Kg/Ha

A 4

<
@&

%,  0.00 Kg/Ha
— —
ESC @ 000 Ha ESC
S 000  Kg
@ 000 Hrs
UK808-150.JPG UK808-160.JPG
A
> 'Roundup’ Plan Map Zooma
100.00 .
[ 100.00
Zooma ut
Beror kartan ndgonstans
for att visa interaktiv . . R
Onskad mangd I~ 0 Sla PA/AV positionsmarkaren

Onskad mangd fér nuvarande Rnrtae

position Aterga till 'Startskarm'

Aktuell spridningsmangd —T
' 792.79m

UK808-170.JPG

Positionsmarkor

Tryck pa for att vaxla mellan kartskarmen och huvudskarmen (samt Vagledningsskarmen om den &r aktiverad).

5.4 Stoppa dataloggning / VRT

Detta galler for alla jobbalternativ,
= Sprida enligt en plan
" Logga en behandling

® Logga en sammanfattning

&

@ l Job Number 59
ia Apollo 3 Test Farm
&% Friars

Press * F buttenbalow to start a job.

W 175.00 Kg/Ha
-—
ESC

UK808-150.JPG

<
oZ

42 000 Kg/Ha
¥ 000 Ha YEsc
& 000 Kg

0.00 Hrs

UK808-160.JPG

Tillhérande arbetsrapportsfil stangs och sparas pa SD-kortet.

OBS! Om du avbryter en loggning eller behandling innan jobbet dr avslutat och sedan startar pG nytt kommer tillhérande
arbetsrapportfil att dppnas pd nytt och efterféljande loggningsdata kommer att infogas i den.
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5.5 Soka / Visa / Radera sammanfattningsdata

Sammanfattningsdata registreras pa SD-kortet for varje PF-jobb

VRT
Dynamisk dataloggning

Loggning av faltdata

Varje PF-jobb som startas ges ett referensnummer som tilldelas sekventiellt av programmet.

Ll

RDS TECHNOLOGY

TOPCON POSITIONING GROUP

[ | =9

")
X e

@ 6/08/2015 15:24

u PRECISION FARMING

%P

UK799-010.JPG

ALL JOBS

i.._...ooo3z Apollo 3 Test Farm Friars

i\_.‘00033 Demo RDS Demo Field 100

P00034 Demo RDS Demo Field 10J

00039 Apollo 3 Test Farm Friars

r_‘00036 Demo RDS Demo Field 1

r_‘00037 Demo RDS Demo Field 1

no& 00042 Aston Down Test Flat 1

UK808-180.JPG

A 4

P> Press to begin a new Job

P11 Press to resume a previous Job

ot

UK808-010.JPG

JOB NUMBER: 39

Apollo 3 Test Farm

&
% 0.00
Ha
= 0.00
D fous

e

UK808-190.JPG
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Utgavans referens Datum

A
B
C

5.7.15
8.7.15
26.10.15

Anmarkningar
Utkast
Utkast

Utkast - ref. sidorna 4, 6, 7, 9,12
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